La mission

Equiper le robot

d’une pince pour
gu’il puisse déplacer

des objets

Nous aurons besoin des pieces suivantes
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Un programme de test

Cuvre : Tourne jusgu'a ce gu'on appuie
sur le bouton du haut de la brigue
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Farme : Tourns dans I'autre sans
jusgu'au bouton bas de la brigue
| -

La pince

La pince utilise une vis sans fin. On va utiliser
le moteur moyen pour la faire tourner.

La vis entraine I'engrenage
qui va faire bouger la pince

Les 4 barres permettent
d'attacher la pince.

Pour finir, la pince est
fixée au moteur




